Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie Politehnica Bucuresti

Facultatea de Electronica, Telecomunicatii si

Tehnologia Informatiei

BAZA MATERIALA A LABORATORULUI DE
instrumentatie virtuala si robotica
aferent disciplinei Robotica

Laboratorul de APSB aferent disciplinei APSB predatd la Master in anul II, semestrul I la Facultatea
Facultatea Electronica, Telecomunicatii si Tehnologia informatiei, pentru studentii Facultatii de Inginerie
Medicala se afla in localul LEU, corpul B, sala B321 si apartine Universitatii Nationala de Stiinta si
Tehnologie POLITEHNICA Bucuresti, Facultatea Electronica, Telecomunicatii si Tehnologia informatiei,
Departamentul de Electronica Aplicata si Ingineria Informatiei.

Informatii laborator

e Indicativ sala: B321
Categorie laborator: Tehnologic
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Suprafata laboratorului este de aproximativ: 70.00 m

Volumul laboratorului este de aproximativ: 280.00 m
Laboratorul poate deservi pana la: 28 studenti

Resurse

Sala a fost dotata cu mobilier (mese) reconditionat (2022) si au fost inlocuite lampile fluorescente cu corpuri
de iluminat cu LED-uri (2023).

Resurse materiale:

15 mese duble si alte 5 locuri la mese de lucru de laborator, cu retea de alimentare monofazata si
trifazata.

11 calculatoare PC + 3 calculatoare PC dedicate pentru lucrdri ce necesita conectarea cu echipamente
auxiliare (automate programabile si interfete pentru achizitia de date) cu sistem de operare Windows 10 (11).
Mai sunt disponibile, daca este nevoie, doua laptop-uri HP. Infrastructura retea (swich si ruter) schimbata
(2025).

Resurse umane:
Constantin Daniel Oancea

Licente utilizate: Windows 10, LTSpice IV, NI LabVIEW 6.1, Simulator robot Robot Sandbox, licente
programe Schneider, etc..

Teme de laborator

Simulatorul Open Source (GPL) cu ajutorul caruia pot fi simulate migcarile robotilor.

Mediul de programare V+. Aplicatii.

Stive si paletizare.

Realizarea unui desen folosind simulatorul. Folosirea facilitatilor de semnalizare si temporizare.
Comanda servomecanismelor/M.P.P.

Programarea echipamentelor de automatizare/roboti existenti in laborator

e Verificare cunostinte laborator



Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie Politehnica Bucuresti

Facultatea de Electronica, Telecomunicatii si

Tehnologia Informatiei

Discipline deservite

e Robotica (Electronica aplicata - ELA, Licenta, Anul 4, Semestrul 2)

e Robotica (Electronica aplicata - ELAen, Licentd, Anul 4, Semestrul 2)

e Instrumentatie virtuala in inginerie biomedicala (Electronica si Informatica Medicala - EIM, Masterat,
Anul 1, Semestrul 1)

e Instrumentatie virtuala Tn inginerie biomedicala (Electronica si Informatica Aplicata - EIA, Masterat,
Anul 1, Semestrul 1)



